
机械工程（０８０２）

（ＭｅｃｈａｎｉｃａｌＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ）

学科门类：工学（０８）　　一级学科：机械工程（０８０２）

一、学科简介

机械工程是研究各类机械在设计、制造、运行和服务等全生命周期中的理论

和技术的工程学科，其基本任务是应用并融合机械科学、信息科学、材料科学、管

理科学和数学、物理、化学等现代科学理论与方法，对机械结构、机械装备、制造过

程和制造系统进行研究，研制满足人类生活、生产和科研活动需求的产品和装置，

并不断提供设计和制造的新理论与新技术。河海大学机械学科创建于１９８６年，

１９９０年获“机电控制及自动化”硕士点，１９９６年列为水利部重点学科，同时设立水

利部“机电控制及自动化重点实验室”，１９９３年设立“水利部水工金属结构安全监

测中心”，１９９４年、１９９６年和２００３年依次获“机械设计及理论”、“材料加工工程”

和“机械制造及其自动化”硕士点，２００５年设立“机械工程”一级学科硕士点。本

学科拥有 “疏浚技术教育部工程研究中心”、“机电控制及自动化水利部重点实验

室”、“水利部水工金属结构安全监测中心”三个部级科研基地和 “常州市数字化

制造技术重点实验室”、“常州市光伏系统集成与生产装备技术重点实验室”、“常

州市特种机器人及智能技术重点实验室”等三个常州市重点实验室。现有博士生

导师５名、教授１５名。围绕“水利特色，学科融合”建设目标，近５年以来，本学科

主持与承担了３６６项科研项目，发表论文４００余篇，获国家、省部级科技进步奖１０

余项。本学科紧密跟踪与引领学科发展动态，在疏浚技术与装备、机械设计理论、

水利抗洪抢险机械、水工金属结构、水工构筑物探测与修复、新能源利用技术的理

论与应用研究、计算机辅助设计与制造及水下机器人技术等方面进行了大量的研

究，形成了独具特色的研究方向。

二、培养要求

掌握机械工程学科扎实的基础理论知识、系统的专门知识和技能方法，对本

学科的国内外现状和发展趋势、前沿领域具有系统深入的了解；具有实事求是的

科学态度和端正严谨的诚信学风，理论联系实际，善于钻研与创新；具有从事本学

科的科学研究或担负专门技术工作的能力，胜任与机械工程相关的科学研究、工
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程技术开发或科技管理等工作；具有良好的表达能力和团队合作精神，能比较熟

练使用外语阅读、撰写科技论文和进行学术交流。

三、主要研究方向

１．机电系统设计理论与方法（ＤｅｓｉｇｎＦｕｎｄａｍｅｎｔａｌａｎｄＭｅｔｈｏｄｏｌｏｇｙｏｆＭｅｃｈａ

ｔｒｏｎｉｃＳｙｓｔｅｍ）

２．疏浚技术与设备（ＤｒｅｄｇｉｎｇＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙａｎｄＥｑｕｉｐｍｅｎｔ）

３．ＣＡＤ／ＣＡＰＰ／ＣＡＭ／ＣＡＥ系统集成技术研究与开发（ＣＡＤ／ＣＡＰＰ／ＣＡＭ／ＣＡＥ

Ｓｙｓｔｅｍ－ｉｎｔｅｇｒａｔｅｄＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙａｎｄＤｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔ）

４．机械 结 构 的 强 度 分 析 理 论 与 结 构 可 靠 性 设 计 （ＲｅｌｉａｂｉｌｉｔｙＤｅｓｉｇｎａｎｄ

ＳｔｒｅｎｇｔｈＭｅｔｈｏｄｏｌｏｇｙｔｏＭｅｃｈａｎｉｃａｌＳｔｒｕｃｔｕｒｅ）

５．机械装备的智能控制及机器人技术（ＲｏｂｏｔｉｃｓａｎｄＩｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔＣｏｎｔｒｏｌｔｏＭｅ

ｃｈａｎｉｃａｌＥｑｕｉｐｍｅｎｔ）

６．机械制造先进技术（ＡｄｖａｎｃｅｄＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙｏｆＭｅｃｈａｎｉｃａｌＭａｎｕｆａｃｔｕｒｉｎｇ）

７．工业设计理论与方法（ＩｎｄｕｓｔｒｉａｌＤｅｓｉｇｎＴｈｅｏｒｙａｎｄＭｅｔｈｏｄ）

四、学制和学习年限

攻读学术型硕士学位的标准学制为３年，实行弹性学制，最长不超过５年（在

职学习的可延长１年）。

五、学分要求和课程设置

本学科学术型硕士生课程总学分为２８学分，其中学位课程为１８学分，非学

位课程为１０学分。另设教学环节。具体开设课程见附表。

所有课程学习一般应在入学后１年内完成。

对缺少本学科前期专业基础的研究生，在完成本学科规定学分的同时，导师

应根据具体情况指定研究生补修前期的专业课程２－３门，并将补修课程列入研

究生培养计划，但不计入本学科必须的总学分。

六、教学环节

１．个人学习计划

硕士研究生入学后，应在导师指导下，在规定的时间内按照培养方案和学位

论文工作的有关规定，结合研究方向和本人实际情况制定个人培养计划，其中学

习计划２个月内提交。

２．学术活动

硕士研究生学术活动 择㤠呄ന的⥔樍ㄮ〱㘳㤲‰⁔䐍⠚㨩呪റ〲ワ
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学院为单位组织的研究生学术研讨活动等。申请学位论文答辩前必须参加１０次

以上的学术交流活动，博士生导师讲座至少４次，公开的学术报告（论文开题报告

除外）至少做１次，由指导教师负责对其学术报告效果进行考核。硕士研究生参

加学术活动必须填写《河海大学硕士研究生参加学术活动登记本》，由主办活动的

单位或主讲专家签署意见，做学术报告由指导教师负责对其学术报告效果进行考

核，答辩前送交学院研究生教学办公室。

３．实践活动

实践形式包括助学、助管、助教、生产实践、社会实践等，硕士研究生在学期间

至少要全程参与指导教师或其所在团队教师负责的科研项目１项，并由导师对学

生实践环节的时长和效果进行考核和评价。

４．文献阅读与综述

硕士研究生阅读本专业文献的篇数不少于３０篇，其中外文文献不少于４０％，

并撰写读书报告，读书报告篇幅不少于３０００字。指导教师应重视研究生的文献

阅读工作，加强对文献阅读的指导与考核。文献阅读综述报告书面材料须经指导

教师审核后交学院存档备查。

七、论文工作

硕士学位论文研究工作必须经过论文选题、论文计划及开题报告、中期检查、

学术论文、论文预审、论文评阅、论文答辩等环节。

１．论文选题

硕士论文工作应与疏浚技术与疏浚装备、机械设计方法及理论、机械先进制

造技术、机械自动化、金属结构设计与制造、先进材料与加工技术、计算机辅⁔樍ㄮ〱㘳㤴‰⁔䐍⠎︩呪റ⸰ㄶ㌹㌠〠樍ㄮ〱❔䐍⠘쀩呪传䘴‱⁔昍〠呲റㄮ㠳㠲㜵‰‰瑛㈱㘳㤳‰⁔䐍⠘턩呪റ⸰ㄶ㌹㐠〠呄ന制⥔樍ㄮ〱㘳㤴‰⁔䐍⠙〩呪റ⸰ㄶ㌹㌠〠呄ന、⥔樍〮㔰㠱㤷‰⁔䐍⠐ဩ呪റ⸰ㄶ㌹㌠〠呄ന器⥔樍ㄮ〱㘳㤴‰⁔䐍⠔ꜩ呪റ⸰ㄶ㌹㐠〠呄ന技⥔樍ㄮ〱㘳㤴‰⁔䐍⠕贩呪റ⸰㐹ㄸ‰⁔䐍⠍ꨩ呪റ⸰㐹ㄷ㤠〠呄ന方⥔樍ㄮ〴㤱㠱‰⁔䐍⠒呪റ⸰㐹ㄸ‰⁔䐍⠏吩呪റ⸰㐹ㄸㄠ〠呄ന民⥔樍ㄮ〴㤱㠱‰⁔䐍⠐�呪റ⸰㐹ㄷ㤠〠呄ന济⥔樍ㄮ〴㤱㜹‰⁔䐍⠐稩呪റ⸰㐹ㄸ㌠〠呄ന设⥔樍ㄮ〴㤱㠱‰⁔䐍⠏蔩呪റ⸰㐹ㄸ㌠〠呄ന社⥔樍ㄮ〴㤱㠱‰⁔䐍⠏呪റ⸰㐹ㄸㄠ〠呄ന发⥔樍ㄮ〴㤱㠳‰⁔䐍⠙嬩呪റ⸰㐹ㄷ㤠〠呄ന的⥔樍ㄮ〴㤱㠱‰⁔䐍⠗됩呪റ⸰㔷㌸ㄠ〠呄ന求⥔樍ㄮ〱㘳㤳‰⁪റ⸰ㄧ㋢切系，以机械ೲเᥛ᧐ዬሣඦ᧘ᠲᇙኃᛚᘶϩᕍှᛚᘶϩ໛ណူᖍϩཔ၆ဏഥ྅᧘൷໾ೲူᖍ
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２论文᜵‰‰瑛㈱㘳㤴‰⁔䐍⠏쐩呪റ⸰ㄶ㌹㐠〠呄ന及⥔樍ㄮ〱㘳㤴‰⁔䐍⠑㠩呪റ⸰ㄶ㌹㐠〠呄ന题⥔樍瑛㈱㘳㤳‰⁔䐍⠌ሩ呪റ⸰ㄶ㌹㐠〠呄ന告⥔樍ⴹ⸱㌹㌴㐠ⴱ⸸ㄱ㐷㔠呄ന论⥔樍ㄮ〱㘳㤴‰⁔䐍⠖퐩呪റ⸰ㄶ㌹㌠〠呄ന选⥔樍ㄮ〱㘳㤴‰⁔䐍⠖㘩呪ഠ㘲ㄶ㌹㌠〠呄ന后⥔樍ㄮ〱㘳㤴‰⁔䐍⠘谩呪റ⸰ㄶ㌹㐠〠呄ന制⥔樍ㄮ〱㘳㤴‰⁔䐍⠍呪റ⸰ㄶ㌹㌠〠呄ന论⥔樍ㄮ〱㘳㤴‰⁔䐍⠖퐩呪റ⸰ㄶ㌹㐠〠呄ന工⥔樍ㄮ〱㘳㤲‰⁔䐍⠚唩呪റ⸰ㄶ㌹㐠〠呄നဵ‰‰瑛㈱㘳㤴‰⁔䐍⠏쐩呪റ⸰ㄶ㌹㘠〠呄ന，⥔樍〮㔰㠱㤶‰⁔䐍⠌権呪റ⸰ㄶ㌹㘠〠呄ന在⥔樍ㄮ〲㐵㤠〠呄ന硕⥔樍ㄮ〳㈷㠷‰⁔䐍⠕圩呪റ⸰㌲㜸㔠〠呄ന研⥔樍ㄮ〳㈷㠷‰⁔䐍⠐呪റ⸰㌲㜸㔠〠呄ന生⥔樍ㄮ〴〹㠱‰⁔䐍⠔윩呪റ⸰㐰㤸㌠〠呄ന学⥔樍ㄮ〴〹㠳‰⁔䐍⠏ꬩ呪റ⸰㐰㤸ㄠ〠呄ന的⥔樍ㄮ〴〹㠵‰⁔䐍⠍방呪റ⸰㐰㤸ㄠ〠呄ന三⥔樍ㄮ〴〹㠱‰⁔䐍⠗턩呪റ⸰㐰㤸㔠〠呄ന期⥔樍ㄮ〴〹㠱‰⁔䐍⠚唩呪റ⸰㐰㤸㔠〠呄ന论⥔樍ㄮ〴〹㠱‰⁔䐍⠖퐩呪ളダ⥔樍⼳㈠ⴱ⸸ㄱ㐷爍ㄱ⸸㌸㈱㠀题 报 告 ，开 题 报告在培养学院进行，由导师主持并邀请同行专家参加（不少于

３

人）。
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３．论文中期检查

硕士论文工作进行到中期，由硕士研究生向指导教师和有关专家作论文中期

报告，汇报论文工作进展情况，提出下一阶段的计划和措施。应在校内公开举行

学术报告会，报告会由指导教师聘请本研究领域具有副教授及以上职称（或相当

职称）的专家参加（不少于３人），并进行审议，报告会由指导教师主持。与会专家

应对报告提出中肯意见和建议，论文中期报告通过后应形成书面材料，经指导教

师和与会专家审查后交学院备案。

４．学术论文

学术型硕士研究生应达到学校规定的学术论文发表要求，具体按照《河海大

学硕士学位论文工作管理办法》有关文件执行。

５．学位论文

学位论文应用汉语撰写，字数为５万字左右。论文应立论正确、数据可靠、推

理严谨、层次分明、文字简练、说明透彻。论文格式按《河海大学博士（硕士）学位

论文编写格式规定》执行。
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机械工程　学科硕士研究生课程设置

课程类别 课程编号 课　程　名　称 学时 学分
开课
学期

授课
方式

考核
方式

开课院系 备注

学
位
课
程
１８
学
分

公共
课程

００Ｍ０００１ 第一外国语
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必读的主要参考书目、文献和重点期刊

［１］邹慧君，王晶，宋友贵．高等机ព动力学，北京：高等教育出版社，２０１３
［２］黄真，赵永生，赵铁石．高等空间机构学，北京：高等教育出版社，２００６
［３］钟毅芳，陈柏鸿，王周宏．多学科综合优化设计原理与方法，武汉：华中科技大学出版社，２００６
［４］王勖成，有限单元法，北京：清华大学出版社，２０１１
［５］顾寄南．基于网络的设计制造及智能集成，北京：科学出版社，２０１１
［６］孔珑，工程流体力学（第三版），北京：中国电力出版社，２００７
［７］殷宗泽，土工原理，北京：中国水利水电出版社，２００７
［８］钱宁、万兆惠，泥沙运动力学，北京：科学出版社，２００３
［９］ＫａｔｓｕｈｉｋｏＯｇａｔａ，Ｍｏｄｅｎｃｏｎｔｒｏｌｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，ＰｒｅｎｔｉｃｅＨａｌｌ
［１０］ＣｏｔｔｒｅｌｌＪ．Ａｕｓｔｉｎ，ＨｕｇｈｅｓＴｈｏｍａｓＪ．Ｒ．，ＢａｚｉｌｅｖｓＹｕｒｉ．Ｉｓｏｇｅｏｍｅｔｒｉｃａｎａｌｙｓｉｓ：ｔｏｗａｒｄｉｎｔｅｇｒａｔｉｏｎｏｆＣＡＤａｎｄ

ＦＥＡ［Ｍ］．Ｗｉｌｅｙ：ＪｏｈｎＷｉｌｅｙ＆Ｓｏｎｓ，Ｌｔｄ，２００９．
［１１］Ｔ．Ｊ．Ｒ．Ｈｕｇｈｅｓ，ＴｈｅＦｉｎｉｔｅＥｌｅｍｅｎｔＭｅｔｈｏｄ，ＬｉｎｅａｒＳｔａｔｉｃａｎｄＤｙｎａｍｉｃＦｉｎｉｔｅＥｌｅｍｅｎｔＡｎａｌｙｓｉｓ，ＤｏｖｅｒＰｕｂｌｉ

ｃａｔｉｏｎｓＩｎｃ．，２０００．
［１２］ＭａｒｔｉｎＰｈｉｌｉｐＢｅｎｄｓｏｅ，ＯｌｅＳｉｇｍｕｎｄ．Ｔｏｐｏｌｏｇｙｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ－ｔｈｅｏｒｙｍｅｔｈｏｄｓａｎｄａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ．Ｓｐｒｉｎｇｅｒ，２００３
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